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Az MTA SZTAKI rovid bemutatasa:

Az MTA SZTAKI kiemelt hangsulyt fektet a jovo kutatdinak, fejlesztd mérndkeinek
kinevelésére. Elkotelezettek vagyunk az irant, hogy a leendé szakemberek minél magasabb
min6éségl és a piaci igényekhez jobban igazodd képzést kapjanak, tobb hazai egyetemmel,
kiemelten a Budapesti Mlszaki €s Gazdasagtudomanyi Egyetemmel, az EGtvos Lorand
Tudomanyegyetemmel, az Obudai Egyetemmel, Pazmany Péter katolikus Egyetemmel allunk
szoros kapcsolatban, hogy ismereteinket, kutatas-fejlesztési tapasztalatainkat atadjuk a
hallgatéinknak.

Munkatarsaink koziil tobben oktatoi részvétellel, hallgatdi programok tdamogatasaval vesziink
részt az egyetemi életben. Az elmult években szamos diplomamunka, 6nallo labor, nyari
szakmai gyakorlat, tudomanyos diakkori kutatdmunka (TDK) és PhD. képzés zarult le sikerrel
intézetiink kozrem(ikodésével.

Célunk, hogy a jovoben ezek az egyiittm(ikodések még szorosabba valjanak. Jelentkezz
hozzank!

A fogado részlegrol: Az SCL laboratérium a matematikai rendszerelmélet iranyitastechnika
targyu kutatasainak vezet0 hazai kutatdhelye. A mdlvelt kutatasi teriiletek feldlelik a
matematikai rendszerelmélet és modellezés modszereit, a dinamikus rendszerek analizisének
és iranyitasanak problémait. A kutatasok kiterjednek a matematikai rendszerelmélet
legkorszer(ibb megkozelitéseire, a rendszerek identifikacidjara, szlirési és iranyitasi feladatok
megoldasara, jel- és képfeldolgozasi eljarasokra, kiilonos tekintettel a modszerek robusztus
mikodésére és a biztonsagkritikus alkalmazasok specidlis igényeire. A rendszer- és
iranyitaselméleti eredmények primer felhasznaldi az energia, jarmi és kozlekedésipar. Az
ipari partnerek bevonasaval végzett eurdpai és nemzeti kutatasi projektekben az elméleti
eredmények gyakorlati alkalmazhatdsagat szem el6tt tartva folynak kutatasi tevékenységek.
Az elmult idészakban ipari felhasznaldsra el6készitett eredmények szilettek atomerémdivi
biztonsagi rendszerek robusztus iranyitasara, korszer(i jarmlfedélzeti iranyitorendszerek
hibat(iré kialakitasanak tervezésére, jarmdflottak koordindlt iranyitasara, intelligens vezeto
nélklli jarmdiranyitasi megoldasokra, szenzorfuzids mddszerek alkalmazasara és az
elektronikus fék és kormany alkalmazasanak integralt iranyitasi modszereire.

A Programrol

A Gyakornoki Program soran a diakok fejleszthetik a gépész, villamosmérndki és informatikai
tudasukat. Részlegiink témakiirast, valtozatos projektmunkakat, kindl megegyezés szerinti
rugalmas munkarendben, konzulens, eszkézoket a diplomakészitéshez.

A Gyakornoki Programot sikeresen teljesiték felvételt nyerhetnek a SZTAKI allomanyaba
valtozatos projektmunkakra megegyezés szerinti munkaid0s poziciokba, ill. a tervezett
Frissdiplomas Programra a diplomazast kdvetden.



Projektlehetoségek és témakiirasok:

1. Légadat szenzor, IMU és GPS integracidjat megoldd becslé algoritmus implementalasa és
replilésben vald tesztelése (FLEXOP EU H2020 projekt http://flexop.eu )

A téma egyrészt magaba foglalja az MTA SZTAKI jelenlegi robotpiléta rendszer megismerését kezdve
a hardver elemek lizemeltetésétdl a szoftver-es rész (Matlab Simulinkben vald kddfejlesztés és abbdl
automatizdlt kdd generalas) hasznalataig.

Az igy megszerzett ismeretek elmélyitését és gyakorlasat szolgalja a téma cimében irt becslé
algoritmus Matlab Simulink-ben valé implementdlasa (jelenleg az algoritmus Matlab script
formajaban létezik) majd hardware-in-the-loop szimulaciéban és valds repilésekben vald
kiprobalasa.

2. MTA SZTAKI Sindy UAV (http://uav.sztaki.hu ) reptil6gép modell identifikacid, modell alapu
szabdlyozd tervezés, részvétel repiilési kisérletek megvaldsitdsaban

Az MTA SZTAKI Sindy kisérleti pilota nélkiili Iégijarmive egy 3 m fesztavolsagu redunddns
aerodinamikai és propulizds rendszerrel elldtott merevszarnyas platform. A hallgato feladata a nyari
gyakorlat soran a modell identifikacios repilések alapjan egy allapottér alapu dinamikai modell
megalkotdsa és annak bedgyazasa a mar rendelkezésre allo Software-in-the-loop illetve Hardware-in-
the-loop kdrnyezetbe, ahol a szabalyozasi rendszer finomhangolasa zajlik. Kovetkezé |épésként,
0nallé témaként a megallkotott modellek alapjan szabalyozasi rendszert kell tervezni utvonalkéveté
szabalyozas megvaldsitasara, mely egyszeres meghibdsodasok (egy kormanyfelilet beragadasa)
esetén is képes limitalt agresszivitasu palydk kovetésére. A feladatokhoz kapcsoléddan a hallgatd
mind az identifikdcid, mind a szabalyozasi rendszerhez kapcsolddo repulési kisérletekben is részt vesz
és a szoftveres megvaldsitason feliil a csapat részeként segédkezik a hardweres megoldasokban is a
kisérletekhez kapcsoldddan.

4. Radids osszekottetésen alapuld bedgyazott szamitdgépet felligyeld interfész tovabbfejlesztése a
(FLEXOP H2020 projekt http://flexop.eu )

A hallgatdnak a munkaja soran egy mar elkészitett MATLAB alapu alkalmazast kell tovabb fejleszteni,
Uj funkcidkkal kiegésziteni. Az alkalmazas alapvet6 feladata repllési tesztek soran keletkezett adatok
real-time feldolgozasahoz és 1D, 2D illetve 3D-s megjelenitéséhez interfész biztositdsa. Ezen interfész
magaba foglalja az adatok begydjtését valamint megfelels struktiraba rendezését. A program a 2D
illetve 3D-s adatok megjelenitésére MATLAB figure alapu objektumokat haszndl, melyek segitségével
kiilonboz6 méréseket lehet megjeleniteni egymastdl fliggetlen figure ablakokban. Az 1D-ben
abrazolando adatokat a GUI sajat feliiletén elhelyezkedd paneleken jelennek meg.

A alkalmazas célja, kiilonb6z6 repiilési tesztek soran a fontosabb mérési eredményeket real-time
nyomon lehessen kovetni, illetve a kritikus tesztek esetén meg lehessen figyelni a repild allapotat.

A hallgatd feladatai tobbek kozott:
+ Az egyes megjelenitd fliggvényekhez template fliggvény készitése

+ Soros kommunikdcids réteg javitsa


http://flexop.eu/
http://uav.sztaki.hu/
http://flexop.eu/

+ Program m(ikodési sebességének javitasa
+ Konfiguracidk mentése és betodltése

3. Tengeralattjaro modellezése és Utvonal kdvet6 szabalyozasa (Magyarorszagi ipari project)

A feladat vizzel azonos stiriség(, aktiv hidrodinamikus aktudtorokkal (forgathatd hajécsavarok)
mozgatott és kormanyzott tengeralattjard (pl. https://diydrones.com/profiles/blogs/ardusub-the-

final-frontier-of-ardupilot-now-live) matematikai modelljének felépitése Matlab / Simulink-ben, majd

optikai szenzort feltételezd Utvonal kovetd szabdlyozasa adott objektum megkozelitése és optikai
vizsgalata érdekében.

Elvart tudas / készségek
- Kivald problémamegoldasi készség, csapatmunka, er6s kommunikacios készség, kozép
szint( angol nyelvtudas, komoly érdeklddés technoldgiak irant.

Kivalasztas folyamata:

Jelentkezéshez magyar nyelv( fényképes oOnéletrajzra van sziikségiink, amely tartalmazza,
hogy mely téma, szakteriilet, melyik fenti lehet6ség érdekel, mikortdl és milyen hosszu tavra
tervezed a gyakorlatot.

A leendd munkatarsak, gyakornokok kivalasztasanal figyelembe vesszikk a tanulmanyi
eredményeket, szamitdgépes ismereteket, a szakterilet, ill. téma iranti érdeklGdést és a
személyes hozzaallast.

Informacio és jelentkezés:

Onéletrajzodat az aldbbi e-mailcimekre varjuk:

Vanek Balint vanek@sztaki.mta.hu

Bauer Péter bauer.peter@sztaki.mta.hu

Teubl Daniel teubl.daniel@sztaki.mta.hu

A kivalasztas soran a jeloltek tudasat és érdeklodését illetve az aktualis projektek szakmai
tudas és egyéb készség elvarasait parositjuk. A sikeres jelentkezoket felvételi beszélgetésre
hivjuk.
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